Tehnologija za zivot BOSCH

Precizna i ucinkovita kalibracija
uz pomoc¢ Boscha

Napredni sustav asistencije za vozaca
(Advanced Driver Assistance System - ADAS)




Potpuna kalibracija senzora
kao kljucni cimbenik sigurne voznje

Napredni sustav asistencije za vozaca

Napredni sustav asistencije za vozaca (ADAS) obuhvaca tehnologije za vozila koje omogucava-
ju sigurnije iskustvo voznje za vozilo, vozaca, putnike i okolinu.

ADAS tehnologije utiru put autonomnim vozilima koja mogu biti u stalnom pogonu, uz zaustav-
lianje tek radi servisiranja. ADAS-ov primarni cilj je smanjiti broj nezgoda i saCuvati zivote.

ADAS tehnologije najcesc¢e se navode prema razinama automatizacije:

Razina 4

Visok stupanj automatizacije

Razina 2

Djelomi¢na automatizacija

Razina O

Bez automatizacije

Sve zadace dinamickih aspekata
kontinuirane voznje obavlja ¢o-
vjek vozac, ¢ak i kad mu pomazu
napredni sustavi upozorenjaili
intervencije

Zadace voznje u zadanom rezimu obavlja
sustav asistencije vozacu kod upravljanja
i ubrzanjaili usporavanja koristeci in-
formacije o prometnom okruzenju, oce-
kujuci da covjek vozac obavi sve ostale
zadace dinamickih aspekata voznje

Zadace voznje u zadanom
rezimu obavlja automatizirani
sustav za sve dinamicke aspekte
voznje, ¢ak i ako ¢ovjek vozac ne
reagira primjereno na zahtjev za
intervencijom

Pomo¢ vozacu

Zadace voznje u zadanom rezimu
obavlja sustav asistencije vozacu
kod upravljanja ili ubrzanja ili
usporavanja koristeci informacije

Uvjetna automatizacija

Zadace voznje u zadanom rezimu
obavlja automatizirani sustav za sve
dinamicke aspekte voznje, ocekujuci
da ¢ovjek vozac primjereno reagira

Potpuna automatizacija

Sve zadace dinamickih aspekata
voznje u cijelosti obavlja automa-
tizirani sustav na svim cestamai u
svim prometnim uvjetima u koji-

o prometnom okruzenju, o¢ekuju- na zahtjev za intervencijom ma normalno funkcionira ¢ovjek

¢ida Covjek vozac obavi sve ostale vozac
zadace dinamickih aspekata
voznje
Razina 1 Razina 3 Razina 5

razini automatizacije Panoramska
» Asistent za prometne kamera

Pred‘nja kamerfl ' zastoje » Parkiranje i manevriranje
» Asistent za drzanje u voznom traku

» Prikaz ogranicenja brzine

» Prilagodljivo svjetlo

» Prosirena stvarnost, prikaz na
zaslonu u razini ociju (HUD)

Straznja kamera

/ . Senzori LIDAR-a E 360° j
G"’ » Pilot za autocestu na 3.

Ugaoni radarski
senzori

» Asistent za promje-
nu voznog traka

» Detekcija mrtvog

11 ECU (elektroniéke kontrolne jedinice) kuta

- L » Kontrola sigurnosti (npr. ESP, ACC) > Upozorenje na
krizanje prometa

Pranniilradarskilsenzon - = » Sredisnjaracunalna jedinica za objedi- '
G N ACCJ T1 njavanje senzorskih podataka > Upozorenje na
> Asistent za iznenadno

Noéno gledaﬁje
IR » Infracrvena kamera

» Kontrola motora i mjenjaca otvorena vrata
koCenje » Kontrola kocnica i svjetla
» Stani/kreni funkcija



Postoje dvije glavne vrste ADAS kalibracije: staticna i dinamic¢na.
Vecina vozila treba jednoili drugo, a neka vozila mogu zahtijevati oboje. Evo kratkog pregleda razlika izmedu dinamicke i

staticke kalibracije:

Dinamiéna kalibracija:
» Zadana servisnavoznja od 5 do 30 milja s postavljenim
intervalima brzine

» Aktivira se putem dijagnostickog alata za skeniranje

» U nekim slu¢ajevima moze biti potrebno prethodno po-
ravnanje ili stati¢na kalibracija prije postupka dinamicne
kalibracije

Stati¢na kalibracija:

» Postavljanje predlozaka s ciljevima ili radarskih reflektora
na unaprijed odredene lokacije u stati¢nom okruzenju
servisa

» Aktivira se putem dijagnostickog alata za skeniranje

» Iziskuje nosace i predloske s ciljevima u kombinaciji s
alatom za skeniranje

» Predstavlja poteskoc¢u kad su loSi vremenski uvjeti, kao
i rizik za servise koji Salju servisere na voznju vozilima
klijenata izvan kruga servisa

Vaznost tocnosti
i preciznosti

Precizna rekalibracija je od presudne vaznosti

Uz nasu inzenjersku strucnost i opsezna ispitivanja, steknite
povjerenje u precizna mjerenja i uvjerite se da su vozila vasih
kupaca rekalibrirana unutar najstrozih tolerancija prema naj-
viSim standardima, savrseno tocno vec iz prvog puta

Koji sluéaj upotrebe zaht S usluge ili kalibraciju senzora

Popravak Podesavanje Servis
nakon geometrije

nezgode kotaca

e @ 2%

Tuning Manji
popravci

Trazenje
uzroka kvara

Zamjena
senzora

Zamjena
vjetrobrana

= £ © W B




Kalibracija senzora ADAS
Precizno i ucinkovito uz pomoc¢ Boscha

Dijagnostika

» Uvoz/izvoz podataka

» ADAS-ovi podaci za popravak
» ADAS kalibracija

» Prethodni/naknadni sken
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Senzori
LIDAR-a

ESI[tronic]

B

Prednja
BOSCh kamera
Connected
Repair

Prednji
radarski
senzori

Il
ECU

Napomena:
Zeleni piktogrami = kamere

Dijagnostika s udaljene lokacije
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DAS 3000

» Predlozak s ciljem za LIDAR

» Predlozak s ciljem za pred-
nji radar

» Predlozak s ciljem za
noc¢no gledanje

» Predlozak s
ciljem za

prednju

kameru

—

Baza podataka s
uputama za podesa-
vanje predlozaka s,
ciljevima

Boschov softver za
podesavanje ADAS-a
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Noéno

gledanje

Predlosci
za straznju
j kameru

Straznja
kamera

Predlosci za

( panoramsku
kameru
360°
\ Panoramska
kamera

Simulator
Dopplerova
efekta
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Ugaoni
radarski
senzori

CTA 120



1. korak 5. korak

Prikljucenje KTS-a i aktiviranje automatske Pozicioniranje kalibracijskog uredaja
identifikacije vozila

2. korak 6. korak

Izrada dijagnostickog izvjeSca prije skeniranja Postavljanje ciljeva

3. korak 7. korak

Odabir sustava ADAS-a koji se Zeli kalibrirati Potvrda i kalibriranje

4. korak 8. korak

Priprema racunalnog mjerenja sredis$nje crte Izrada izvjeSéa nakon skeniranja
Prema posebnim uputama vozila za podesavanje

¥ BOSCH




Kalibrirajte brze.
Zaradite vise.
Unaprijedite poslovanje...
pa onda sve to ponovite.

Superiorni ADAS-ov navodeni radni tijek moze vam
prepoloviti trajanje rada od podesSavanja do kalibracije u
odnosu na manualne procese.




Superiorni ADAS-ov radni tijek,

samo kod Boscha

Iskoristite navodenu interaktivnu kalibraciju za
najpreciznije i najucinkovitije podesavanje

Aktivacija dijagnostickog postupka
Brza identifikacija vozila po sistemskom
popisu i kodovima greSaka.
Automatski se pohranjuje za potrebe
izvjeSca o rezultatima

Odabir ADAS-ovih senzora
Unaprijed definirani radni tijekovi za
uvazavanje svih preduvjeta za konkret-
no vozilo, te postavljanje parametara
ECU za postupak rekalibracije

lzvjeSce o rezultatima
Cjelovita dokumentacija pohranjuje se u oblaku ili kod
servisa za razmjenu datoteka

» skeniranje prije/poslije

» stanje kalibracije senzora

» postavljanje alata/predlozaka

Bosch %

Connected
Repair

Aktiviranje rekali-
bracije senzora
Dijagnosticki radni
tijek provodi kali-
bracijski postupak i
prikazuje rezultate
uz ocjenu kvalitete
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Pojednostavnjeni postupak podesavanja:
Generalizirani specifi¢ni proizvodacki postupci radi pojednostavnjenja
podeSavanija i kalibracije

Brzina i ucinkovitost:

Servisima stedi vrijeme i novac brzom kalibracijom vozila klijenata s
pouzdano kvalitetnim ishodom

Vodeno postavljanje predlozaka
Postavljanje ADAS-ovih alata uz kori-
Stenje podataka za konkretno vozilo
poput vrste/lokacije/visine predloska,
reference za mjerenje udaljenosti

N
/

»Connect the camera to the laptop or tablet

Verifikacija

Popis s kuc¢icama za oznacavanje omogucava
provjeru svih zadanih vrijednosti izvedenih iz
specifikacija izvornog proizvodaca tj. visine,
tipa predlo$ka te poravnanje kuta i nagiba.

Yerify DAS3000

Pieiste verfy and Check fofiowing Condtions befors peoceeding sith the calbraben
Wourted Tirget {Mut-Target (DA} ! 1481098021
Moanted Hasget [ men]
Toul ievesing [pach and rof|
Vehicie hegft Offset
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DAS 3000: novi univerzalni racunalni uredaj za
kalibraciju i podesavanje za ADAS

E Prednja Prednji radarski /w Senzori LIDAR-a Straznja kamera
kamera G senzori '\T (prosirenje) j (prosirenje)

GRUPACIJA VOLKSWAGEN | BMW | ALFA ROMEO | Sve marke uz odgovarajuce predloske

Najbolja evolucija DAS 3000 do sada:

» Novi softver za pozicioniranje omogucava vecu
ucinkovitost procesa i intuitivan rad zahvaljujuci
» Revidiranoj navigaciji, ukljucujuci korisnicke
upute i zaslonske prikaze prilagodene kori-
sniku
» vizualizaciji trenutne pozicije kao i ciljne
pozicije pomocu grafi¢kih animacija
» digitalnom prikazu vrijednosti kao Sto su
udaljenost, otklon i bo¢ni pomak

» Nove hvataljke za kotace za trenutacno postavlja-
nje i maksimalnu to¢nost

» Nova plo¢a odbojnika za precizno mjerenje uda-
lienosti do odbojnika

» Ispis koji dokumentira ispravno poravnanje ure-
daja za kalibraciju, zajedno s podacima servise-
ra/radionice

DAS 3000 video

https://bit.ly/38edG3V

Na slici je prikazan opseg isporuke za DAS 3000

Koristi za vas:

SavrSena to¢nost mjerenja prema najstrozim specifikacijama proizvodaca

Brza i ucinkovita kalibracija koriste¢i metodu poravnanja pomocu kamere (nije potreban uredaj za poravna-
nje kotaca)

Oko 50% brze u usporedbi s konvencionalnim sustavima koji se temelje na laseru, zahvaljujuci intuitivnom
korisni¢kom vodenju i postupcima kalibracije

Viseciljna plo¢a omogucuje kalibraciju kamere i radara sa samo jednom plocom (grupacija VW)

Kompatibilnost s raznim markama, u ponudi su kalibracijski predlosci s ciljevima za pojedine marke i mode-
le vozila (opcionalno)

Sve na jednom mjestu zahvaljujuci integralnom ormaricu (opcionalno)
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Sustav prednje kamere i

Postavljanje ciljnih predlozaka za prednje

prednjeg radara: DAS 3000 senzore (DAS 3000)

Racunalni kalibracijski uredaj s potpuno digitalnim mjere-
njem udaljenosti i poravnanjem s pogonskom osovinom.

Opseg isporuke:
» Kolica i uredaj za kalibraciju

» Viseciljna ploca (prednja kamera i prednji radar grupacije
VW)

» Precka s preciznim mjerilom za postavljanje ciljnih plo¢a
za pojedinavozila

» Integralni komplet s dvije kamere

» Nova verzija softvera za pozicioniranje s intuitivnim
korisnickim suceljem za ucinkovito podeS$avanje
» Nove univerzalne hvataljke za postavljanje na kotace

» Nova ploca odbojnika za brzo i precizno mjerenje
udaljenosti

Podizaci iznad razine tla: Osmisljeno za pri¢vrséivanje  Osmisljeno za kalibraciju
unaprijed postavljen sustav kalibracijske ploc¢e LIDAR- straznjih kamera

za brze podeSavanje visine, skih senzorai pruzanje koristenjem podataka

uz programirani postupak podataka za postupak za postupak softverskog
za stalni prikaz kuta otklona softverskog pozicioniranja pozicioniranja

Multi-Target-Shop: Integrirani ormari¢ Multi- Precka s preciznim mjerilom

kalibracijski predlosci za sve Target-Shop za individualno za montazu predloska na

proizvodace vozila spremanje i trenuta¢nu magnet i brzo pode$avanje
dostupnost boc¢nog pomaka

Vrlo ergonomsko i komforno
rukovanje zahvaljujuci
bocnim rukohvatima

i okretnom gumbu za
podeSavanje kuta skretanja
i 3 tocke kalibracijskog
nagiba zaradar

Univerzalne stezaljke za
kotace s libelom

za savrseno centriranje
kotaca. Cak i za ekstremne
softline naplatke veli¢ine
14" - 24"
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Straznja kamera i panoramska kamera
Kalibracijski predlosci

Oprema za pravilno kalibriranje straznje kamere i panoramske kamere za pojedine marke vozi-
la, u skladu sa specifikacijama proizvodaca primijenjenima u Boschovim postupcima i radnim
tijekovima.

Kamera za blisku udaljenost
za grupaciju Volkswagen

E 360°| Panoramska kamera j Straznja kamera
GRUPACIJA VOLKSWAGEN GRUPACIJA VOLKSWAGEN
Kalibracija za kamere Generacije 2 koje snimaju 360°: Kalibracija za straznje kamere:
(CTA500-1) (CTA501-1)

Glavne karakteristike:
» Komplet od podnog predloska (1.970x742 mm) i

Glavne karakteristike: metalnog okvira u obliku slova L za pravilno poravnanje i

» Komplet od 2 podna predloska (8.115x806 mm) postav u sustavu DAS 3000
» Robusni materijal od vinila (750 g/m?) za sigurniju kalibra-

» Robusni materijal od vinila (750 g/m2) za sigurniju - R e : N
ciju zahvaljujuci plosnoj ravnini predloska bez valovitosti

kalibraciju zahvaljujuci plosnoj ravnini predloska bez
valovitosti » Cilindricna vreca za profesionalno pakiranje

» Bocne letvice za lakse odmotavanja/zamotavanje » Poravnanje u sustavu DAS 3000 putem posebnog
postupka i radnog tijeka za navodeno, brzo i lako

» Cilindricna vreca za profesionalno pakiranje omnene
. pozicioniranje
» Minimalna podna povrsina (D xS): 9x5m o . .
» Minimalna podna povrsinaa (D xS): 9x3m

Metoda poravnanja: ru¢no pomocu metra

Metoda poravnanja: racunalno DAS 3000
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Panoramska kamera
za Mercedes-Benz

j Panoramska kamera

MERCEDES-BENZ

Kalibracija kao za straznju kameru:
(CTAB11-1)

Glavne karakteristike:

» Komplet od podnog predloska (1.970x742 mm) i
metalnog okvira u obliku slova L za pravilno poravnanje i
postav u sustavu DAS 3000

» Robusni materijal od vinila (750 g/m?) za sigurniju kalibra-
ciju zahvaljujuci plosnoj ravnini predlo$ka bez valovitosti

» Cilindri¢na vre¢ za profesionalno pakiranje

» Poravnanje u sustavu DAS 3000 putem posebnog
postupka i radnog tijeka za vodeno, brzo i lako
pozicioniranje

» Minimalna podna povrsina (D x S): 9x3m

Metoda poravnanja: racunalno DAS 3000
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Straznja kamera i panoramska kamera

Kalibracijski predlosci

Oprema za pravilno kalibriranje straznje kamere i panoramske kamere za pojedine marke

vozila, u skladu sa specifikacijama proizvodaca primijenjenima u Boschovim postupcimai

radnim tijekovima.

Kamera za blisku udaljenost
za Nissan

E 360°] Panoramska kamera

NISSAN

Kalibracija za kamere koje snimaju 360°:

Glavne karakteristike:
» Iscrtavanje referentnog okvira oko vozila pomocu trake
uobicajenih boja zalijepljenih za tlo

» ESI[tronic] tijek rada i Boschova postavka
» Minimalna podna povriina (D x S): 9x5m

Metoda poravnanja: ru¢no pomoc¢u metra

j Baanjewanasrara

NISSAN

Kalibracija za straznje kamere:
(CTA561)

Glavne karakteristike:
» Kalibracijski predlozak (4000 x 1000 mm) s otisnutim
ciljevima (200 x 200 mm) za X-Trail, 2 ploSne pruge

» Opcijski predlosci (prikolice) za Pulsar i Qashqai/Juke

» Robusni materijal od vinila (750 g/m2) za sigurniju
kalibraciju zahvaljujuci plosnoj ravnini predloska bez
valovitosti

» Cilindri¢na vreca za profesionalno pakiranje
» Minimalna podna povréina (DxS): 9x5m

Metoda poravnanja: ru¢no pomocu metra
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Kamera za blisku udaljenost
za Mitsubishi

E 360°] Panoramska kamera

MITSUBISHI

Kalibracija za kamere koje snimaju 360°:
(CTA550)

Glavne karakteristike:
» 2 kalibracijska predloska 3.500 x 900 mm) s otisnutim
uzorkom

» Robusni materijal od vinila (500 g/m?) za sigurniju
kalibraciju zahvaljujuci plosnoj ravnini predloska bez
valovitosti

» Cilindri¢na vreca za profesionalno pakiranje
» Minimalna podna povrsina (D xS): 9x5m

Metoda poravnanja: ru¢no pomoc¢u metra

222
-\li
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Kamera za blisku udaljenost
za Hondu/Mazdu

E 360°] Panoramska kamera

HONDA/MAZDA

Kalibracija za kamere koje snimaju 360°:
(CTAB42)

LN

Glavne karakteristike:
» 2 kalibracijska predlo$ka 1.500 x 800 mm) s otisnutim
uzorkom

» Robusni materijal od vinila (500 g/m2) za sigurniju
kalibraciju zahvaljujuci plosnoj ravnini predloska bez
valovitosti

» Cilindri¢na vreca za profesionalno pakiranje
» Minimalna podna povrsina (D xS): 9x5m

Metoda poravnanja: ru¢no pomocéu metra
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CTA 120: Ugaoni reflektor za
kalibraciju radarskih senzora

G Prednji radarski D Ugaoni radarski
senzori senzori

TOYOTA | LEXUS | MAZDA | HONDA | SUBARU | KIA | HYUNDAI | MITSUBISHI

Glavne karakteristike:
» Univerzalni ugaoni reflektorski cilj koji odgovara » Adapter se pric¢vrsti na precku s mjerilom sustava
za sve tipove obuhvacenih senzora i proizvodacke DAS 3000

koncepcije servisiranja » Posebni algoritmi za obradu slike osiguravaju to¢no pozi-

» Fleksibilno pode$avanje visine modula ugaonog cioniranje

reflektora (150 ~1.200 mm) » Mogucnost podesavanja visine pomoéu mehanickog indi-
» Tipicna udaljenost izmedu radarskog senzora i katora - kompenzacija pomaka podizne platforme

kutnog reflektoraiznosi2,5-5m » Minimalna podna povriina (D x S): 10x 3,5 m

Koristi za vas:

» Nosac s pri¢vrs¢enim ugaonim reflektorskim ciljem za kalibraciju prednjeg i straznjeg radara

» Brzitocan postav potpomognut pozicioniranjem pomocu racunalnog prikaza

» Nosac konstruiran za prikljucivanje buducih predlozaka i tehnologija za poravnanje

» IzvjesSce o rezultatima, s podacima o postavljanju ciljeva kao dokazom izvrSene kalibracije
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Postavljanje CTA 120 za prednje radare Postavljanje CTA 120 za ugaone radare
u sustavu DAS 3000 u sustavu DAS 3000

Opcijsko mjerilo pomaka za pode$avanje individualnih Opcija podesavanja postava visine pomocu mehanickog
postavki visine ili rekalibraciju u vise tocaka indikatora koji se poravna s nekom referentnom to¢kom na
vozilu (amblemom)
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CTA 110: Simulator Dopplerova efekta za
kalibraciju straznjeg i bocnog radara

Ugaoni radarski
|}9 senzori

GRUPACIJA VOLKSWAGEN | MAZDA

| L—lll

Glavne karakteristike:

» Modul simulatora Dopplerova efekta (rotirajuci cilj) » Fleksibilno podeSavanije visine u rasponu od 500 do
montiran na letvu nosaca kamere sustava DAS 3000 1.000 mm

» Koristi se za elektronicku kalibraciju i funkcionalno » Bocni pomak uz pomo¢ mjerila na precki
ispitivanje sposobnosti radara vozila za mjerenje kuta > Napajanje 24V DC/1,5 A

» Brzoitocno postavljanje podrzano pozicioniranjem

‘ ‘ » Minimalna podna povriina (DxS): 8x3,5 m
racunalnog vida

Koristi za vas:

» Simulator Dopplerova efekta za kalibraciju bo¢nih i straznjih radara u svrhu osiguranja pravilnog
funkcioniranja asistenta za promjenu voznog traka

» Brza montaza na letvu nosaca kamere u sustavu DAS 3000

» Brzitocan postav potpomognut pozicioniranjem pomocu racunalnog prikaza i mjerila u sustavu DAS 3000

» |zvjeSce o rezultatima, s podacima o postavljanju ciljeva kao dokazom o obavljenoj kalibraciji
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Brzo, lako, povezano:
Povecajte ucinkovitost vasega servisa
pomocu rjiesenja Bosch Connected Repair

U servisnoj radionici ima uredaja i usluga kojima su potrebne informacije: podaci o vozilu, o
kvaru ili potrebnom servisu. Svi ti sustavi komuniciraju s korisnikom — ali ne i medusobno.
Bosch Connected Repair je savrseno rjesenje: softver koji povezuje opremu radionice,
podatke o vozilu i podatke o popravcima. Bilo da se pohranjuju rezultati ispitivanja, podaci
o greSkama ili slike u skladu s osnovnim propisima o zastiti podataka - Bosch Connected
Repair osmisljen je da zadovolji sve potrebe nasih kupaca. Tako da ostanete konkurentnii u
buducnosti.

Koristi za vas u najkra¢im crtama:

» STEDI VRIJEME
Identifikacija vozila obavi se jednom te se potom
prenese na sve povezane uredaje. Buduci da to tra-
je svega 30 sekundi, na godi$njoj se razini ustedi
nekoliko sati.

» OLAKSAVA PROCESE
Izvje$céa o ispitivanju, biljeske i slike izravno se
pohranjuju u digitalni radni nalog.

» POVECAVA UCINKOVISTOST
Svi zaposlenici s lako¢om mogu pristupati digital-
nom radnom nalogu i pregledati stanje vozila u bilo
kojemu trenutku. Zatipci se smanjuju na minimum.

» PROSIRUJE FUNKCIONALNI RASPON
Nalogu se mogu dodavati rezultati mjerenja drugih
proizvodaca za proizvode, te iskoristiti elektronic-
ka baza podataka.

» POVECANJE ZADOVOLJSTVA KLIJENATA ' "b‘
Jasno i transparentno konacno izvje$cée uvjerljivo }‘q _
je i djeluje umirujuée na klijenta. Ny

- - A

Bosch Connected Repair, Bosch
Connected Cloud i Bosch Connected
Repair Online sadrzani su u paketu
ESI/tronic/ Advanced and Master
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Ono sto motivira vas,
motivira i nas

Boschove tehnologije koriste se u vecini vozila diljem svijeta. Ljudi i osiguravanje
njihove mobilnosti u sredistu su nase pozornosti.

Stoga smo posvetili vise od 130 godina duhu inovativnosti i stru¢nom istrazivanju i
proizvodnji da to ostvarimo.

Opskrbljujemo post-prodajno trziste i servise Sirom svijeta modernom
dijagnostickom i radioni¢kom opremom, uz velik izbor rezervnih dijelova za osobna i
gospodarska vozila, te stoga osiguravamo:

® rjesSenja za ucinkovite i efektivne popravke vozila

= inovativnu radioni¢ku opremu i softver

® jedan od najopseznijih asortimana novih i zamjenskih dijelova na svijetu

= veliku mrezu veleprodajnih klijenata za brzu i pouzdanu opskrbu dijelovima

m strucnu tehnic¢ku potporu

m sveobuhvatnu ponudu edukacije i osposobljavanja

® ciljanu potporu za prodaju i marketing

Vise na:
www.bosch-autodijelovi.hr

Robert Bosch d.o.o.

Auto oprema

Kneza Branimira 22

10040 Zagreb
www.bosch-autodijelovi.hr
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Podlijeze tehnic¢kim i programskim promjenama.



