Des technologies pour la vie BOSCH

Calibrage précis et efficace
avec Bosch

Advanced Driver Assistance System (ADAS)




Calibrage de l'ensemble des capteurs
un facteur clé pour une conduite slre

Advanced Driver Assistance Systems IL existe deux principaux types de calibrage ADAS :
Statique et Dynamique. Si la plupart des véhicules nécessitent l'un ou l'autre, certains peuvent avoir besoin des

Les systémes avancés d'aide a la conduite (ADAS) sont des technologies automobiles qui offrent une expérience de deux. Voici une bréve analyse des différences entre les calibrages dynamique et statique :

conduite plus s(re pour le véhicule, le conducteur, le passager et I'environnement. Les technologies ADAS ouvrent

la voie aux véhicules autonomes qui peuvent rouler a plein temps avec seulement des arréts de maintenance. Calibrage dynamique : Calibrage statique :

L'objectif premier des ADAS est de réduire le nombre d'accidents et de sauver des vies. ?arcours d entrf-:-tlen pr(ledete!'mllne del1\0 a .50 km a des . . PIacerT1ent (:Je ,Clb|eS.Ol:I de reflecteur.s radars a des
intervalles de vitesse déterminés lancé a I'aide d'un outil de endroits prédéterminés dans un environnement
diagnostic d'atelier statique.

Les technologies ADAS sont généralement désignées par des niveaux d'automatisation : Dans certains cas, il peut étre nécessaire de procéder a un pré- +  Déclenché par un outil de diagnostic

alignement ou a un calibrage statique avant le processus de .- Nécessite des cibles en plus de l'outil de diagnostic

. . . calibrage dynamique.
Niveau 0 Niveau 2 Niveau 4
Pas d'automisation Automatisation partielle Automatisation poussée Difficultés en cas de mauvais temps et responsabilité des ateliers
La performance du conducteur a temps Exécution spécifique au mode de conduite par Performance spécifique au mode de qui envoient des techniciens conduire les véhicules des clients
plein est exécutée par le conducteur un systéme d'aide a la conduite de la direction conduite d'un systéme de conduite deh del . t de I'ateli
humain dans tous les aspects de la et de l'accélération ou de la décélération a automatisé pour tous les aspects de la én dehors de Fenvironnement de latelier.
fonction de conduite dynamique, méme l'aide d'informations sur I'environnement tache de conduite dynamique, méme si
lorsqu'elle est renforcée par des systémes de conduite et en s'attendant a ce que le un conducteur humain ne répond pas
d'avertissement ou d'intervention. conducteur humain exécute tous les autres de maniére appropriée a une demande
aspects de la fonction de conduite dynamique. d'intervention.
I . . . . . . I d l L 4 o .
Importance € La precision
Assitance au conducteur Automatisation conditionnelle Automatisation totale . .
Exécution par un systéme d'aide a la conduite, Performance spécifique au mode de Exécution a temps plein par un systéme d l d
en fonction du mode de conduite, soit de conduite d'un systéme de conduite de conduite automatisée de tous les et e exa Ct I t u e
la direction, soit de I'accélération et de la automatisé pour tous les aspects de aspects de la fonction de conduite
décélération, a l'aide d'informations sur la fonction de conduite dynamique, en dynamique, dans toutes les conditions
I'environnement de conduite, le conducteur espérant que le conducteur humain routieres et environnementales pouvant Un recalibrage préCiS est essentiel
humain étant censé exécuter tous les autres répondra de maniére appropriée a la étre gérées par un conducteur humain.
aspects de la fonction de conduite dynamigue. demande d'intervention. Grace a notre expertise en matiére d'ingénierie et a des tests approfondis,
vous pouvez vous fier a la précision des mesures et vous assurer que
Niveau 1 Niveau 3 Niveau 5

les véhicules de vos clients sont recalibrés dans les tolérances les plus

étroites et selon les normes les plus strictes, correctement du premier

coup.
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Calibrage des capteurs ADAS
de facon précise et efficace avec Bosch

DAS 3000

Cible LIDAR

Cible radar avant
Cible de vision nocturne
Cible caméra frontale
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Solution Bosch

Connected
Repair

ADAS One Diagnostics

SOI Utlon » Importation/exportation de données
» Informations sur la réparation de

»Visite guidée l'AD_AS

»Base de données de configuration des cibles >Calibrage de 'ADAS

» Impression d'un résultat »Balayage avant/aprés
Note: Remote
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ADAS One Solution and ESI[tronic]
Tirez parti du calibrage interactif guidé pour un

réglage précis et efficace

Démarrer la routine de diagnostic
Identification rapide du véhicule avec
liste des systémes et codes d'erreur.
Enregistrement automatique des
résultats

ADAS
One Solution

_|_

ESlI[tronic]

ADAS One Solution

Grace a l'intégration de la routine
de diagnostic ESI[tronic], le
systéme et la configuration
appropriés sont automatiquement
identifiés.

Protocole a résultat unique

Documentation complete stockée dans le cloud ou le partage de fichiers.
» Avant/aprés |'analyse

» Etat du recalibrage du capteur

» Placement de l'outil/de la cible

Connected
Repair

A4

Démarrer le recalibrage du capteur
Le processus de travail de diagnostic exécute
la routine de calibrage et affiche le statut du
résultat avec évaluation de la qualité

Avantages de la version intégrée d'ESI[tronic] :

>

Visite guidée transparente grace a l'intégration compléte dans le processus de
travail de diagnostic ESI[tronic].

Base de données intégrée sur la configuration des cibles et identification
automatisée du véhicule et du systeme ECU.

Impression d'un résultat pour le service ADAS. Tracgabilité de la configuration
de la cible en combinaison avec le balayage du systéme ESI[tronic] et les
protocoles de recalibrage spécifiques aux capteurs.

Configuration de la cible guidée

Instructions étape par étape pour le préconditonnement

du véhicule et du dispositif de calibrage
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Placement de la cible
Des algorithmes spéciaux de traitement

de l'image garantissent le positionnement
exact
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ADAS o.ne SO!.UtIO“O Auto n.om(.a i Avantages de la version autonome d'ADAS One Solution :
Tirez parti du calibrage interactif guidé

s 7 e o Permet de faire fonctionner le dispositif de calibrage indépendamment du logiciel
pour un réglage précis et efficace de diagnostic. one

Valeurs de configuration spécifiques au véhicule et au capteur prises en charge par .
2 G L S One Solution
la base de données.

Le mode manuel permet de configurer le systéme pour des placements a distance

individuels.

Conseils étape par étape
Préconditionnement du véhicule

Guidé ou manuel

Choix entre un véhicule piloté par
une base de données et un capteur
ou la saisie manuelle de la distance
requise et du point de référence.

Mode autonome

A utiliser en combinaison avec le
Remote Diagnostics Service (diagnostic
a distance) ou tout autre logiciel de
diagnostic d'orgine (OE)

ADAS
One Solution

Base d€ données
pour les
instructions de
configuration
rapide

Walcoms to ADLS Org Solubon!
How would you like to start?
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Guidage pas a pas

Rapport ADAS One Placement de la cible

» Valeurs de placement de la cible Des algorithmes spéciaux de Spécifique au véhicule et au capteur

» Calibrage Distance du dispositif traitement algorithmes de traitement Instructions pour la configuration de la cible
avec évaluation de la tolérance d'image positionnement exact

Pasition detection Artach the calibration Board.
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DAS 3000: Le nouveau dispositif universel de
calibrage et de réglage par ordinateur pour les
systemes d'aide a la conduite (ADAS)
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Capteurs LIDAR Caméra de recul
(Extension) j (Extension)

VOLKSWAGEN GROUP | BMW | ALFA ROMEO | BYD | TOUTES LES MARQUES AVEC DES CIBLES ADAPTEES

L'image montre le contenu de livraison DAS 3000

Vos avantages :

La meilleure évolution du DAS 3000 jamais réalisée :

» Nouveau logiciel de positionnement pour des
processus plus efficaces et un fonctionnement intuitif

-Navigation révisée comprenant des instructions et
des affichages d'écran conviviaux

«Visualisation de la position actuelle et de la
position cible par des animations graphiques

«Les valeurs numériques telles que la distance,
I'angle de roulis et I'affichage du déplacement

latéral
» Nouvelles pinces a roue pour une fixation en quelques
secondes et une précision maximale
» Nouvelle plaque de pare-chocs pour une mesure
précise de la distance par rapport au pare-chocs
» Impression qui documente I'alignement correct

du dispositif de calibrage avec les données de
I'opérateur/de l'atelier

Vidéo DAS 3000
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Précision de mesure parfaite conforme aux spécifications OE les plus strictes

Calibrage rapide et efficace a l'aide d'une méthode d'alignement basée sur une caméra (aucun aligneur de

roues n'est nécessaire)

Environ 50 % plus rapide que les systémes laser conventionnels grace au guidage intuitif de I'utilisateur et aux

routines de calibrage

La multicible permet de calibrer a la fois la caméra et le radar avec une seule cible (groupe VW)

Compatibilité multimarque avec les cibles de calibrage spécifiques au véhicule (disponible en option)

Tout en un seul endroit grace a une boite de rangement intégrée (accessoire en option)
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Radar avant et caméra avant
systéme : DAS 3000

Dispositif de calibrage informatisé avec mesure
numérique de la distance et de I'alignement par
rapport a I'essieu moteur.

Contenu de la livraison :
» Chariot et dispositif de calibrage

»  Multicible (groupe VW de caméras et de radars
frontaux)

» Barre de mesure de précision pour l'installation
des cartes cibles spécifiques aux véhicules

Jeu de deux caméras intégrées

Nouvelle version du logiciel de positionnement
avec une interface intuitive pour un alignement
efficace

Nouvelles pinces a roue universelles

Nouvelle plaque de pare-chocs pour une mesure
rapide et précise de la distance

Congu pour fixer la cible de
calibrage du capteur LIDAR
et fournir un logiciel de

Ponts élévateurs au-dessus du
sol : Systeme de préréglage du
décalage pour un réglage plus
rapide de la hauteur et routine
de programmation pour un
affichage permanent de I'angle
de lacet.

positionnement spécifique.

Placement de la cible pour les capteurs
orientés vers l'avant (DAS 3000)

-ii-

Congu pour le calibrage Manoeuvre tres
des unités de caméra
arriére avec un logiciel de
positionnement de routine

spécifique.

ergonomique et confortable
grace aux poignées latérales
et au bouton rotatif pour

le réglage de I'angle
d'inclinaison et l'inclinaison
de calibrage Radar 3 points.

Kit multicibles : Cibles de
calibrage pour tous les

Conteneur intégré pour
kit multicibles, stockage
constructeurs automobiles. individuel et I'accés

immédiat.

Barre de mesure de
précision pour le montage
magnétique des panneaux
cibles et le réglage rapide de
I'angle de roulis.

Pinces universelles pour
roues avec un niveau a bulle
circulaire pour un centrage
parfait sur la roue. Méme sur
des jantes trés souples de
dimensions de 14" a 24".

M


https://www.youtube.com/watch?v=yzhvHtAM74A&list=PLq8WufnOgiJjyeRr_6n7XyKOMXq_Z9AMF&index=32

Cameéras de vision arriere et panoramique

Tapis de calibrage

Equipement spécifique a la marque pour le calibrage correct des caméras de vision arriére et de

vision panoramique conformément aux spécifications des constructeurs mises en ceuvre par les

routines et les flux de travail de Bosch.

E 360°] Caméra panoramique

GROUPE VOLKSWAGEN

Set de calibrage pour les caméras 360° de la
génération 2 (CTA 500)

j Caméra de recul

GROUPE VOLKSWAGEN

Jeu de calibrage pour la caméra arriére
(CTA 501)

Caractéristiques principales :
»  Ensemble composé de 2 tapis de sol (8 115 x 806 mm)

»  Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un étalonnage plus sGr

grace a la bonne planéité sans ondes des tapis
»  Barres de serrage latérales pour faciliter le roulage/enroulement
»  Sacde stockage cylindrique pour I'emballage professionnel

»  Surface minimale requise (LxL):9x5m

Méthode d'alignement : manuelle avec un métre ruban

Caractéristiques principales :

>

v

v

Ensemble composé d'un tapis de sol (1 970 x 742 mm) et
d'un cadre métallique en forme de L pour l'alignement et
I'installation du DAS 3000.

Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage str

grace a la planéité sans ondes du tapis
Sac de stockage cylindrique pour I'emballage professionnel

Alignement par DAS 3000 routine et flux de travail logiciel

spécifique pour un positionnement guidé, rapide et facile

Surface minimale requise (Lx1):9x3m

Méthode d'alignement : Calculé avec DAS 3000
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j Caméra de recul

MERCEDES-BENZ

Jeu de calibrage pour la caméra arriére
(CTA511)

Caractéristiques principales :

>

Ensemble composé d'un tapis de sol (1 970 x 742 mm) et d'un

cadre métallique en forme de L pour l'alignement et I'installation

du DAS 3000

Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage plus sar

grace a une grace a la bonne planéité sans ondes du tapis
Sac de stockage cylindrique pour I'emballage professionnel

Alignement par DAS 3000 routine et flux de travail logiciel

spécifique pour un positionnement guidé, rapide et facile

Surface minimale requise (Lx1):9x 3

Méthode d'alignement : Calculé avec DAS 3000

N

3

360°| Caméra vision panoramique

PSA

Jeu de calibrage pour les caméras 360°
(CTA 590)

Caractéristiques principales :

>

Ensemble composé de 2 tapis de sol (5000 x 1 050 mm) + 3
tapis superposés
Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage plus sar

grace a la planéité sans ondes des tapis

Barres de serrage latérales pour faciliter le roulage/

enroulement
Sac de stockage cylindrique pour I'emballage professionnel

Surface minimale requise (LxL):7x6m

Méthode d'alignement : manuelle avec un métre ruban

=

g

—p
2

13



Cameéras de vision arriere et panoramique

Tapis de calibrage

Equipement spécifique a la marque pour I'étalonnage correct des caméras de vision arriére et de

vision panoramique conformément aux spécifications des constructeurs mises en ceuvre par les

routines et les flux de travail de Bosch.

j Caméra de recul

NISSAN

Jeu de calibrage pour la caméra arriére
(CTA571)

Caractéristiques principales :
»  Tapis de calibrage (5000 x 1 000 mm) avec cibles superposées

pour X-Trail, Pulsar, Qashqai et Juke

»  Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage plus str

grace a la bonne planéité sans ondes du tapis

v

Sac de stockage cylindrique pour I'emballage professionnel

v

Surface minimale requise (LxL):9x5m

Méthode d'alignement : manuelle avec un métre ruban

= 1 .
~ @ |
. —

—

14

E 360°] Caméra panoramique

NISSAN/RENAULT

Set de calibrage pour les caméras 360°
(CTA 580)

3
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Caractéristiques principales :

»  Amélioration a 360° pour le jeu de caméras arriére

»  Ensemble composé de 2 tapis de sol (2030 x 1 000 mm)
avec cibles de pose supplémentaires pour les systemes

ProPilot des véhicules Nissan et Renault

»  Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage plus

sUr grace a la bonne planéité sans ondes du tapis
»  Sacde stockage cylindrique pour I'emballage professionnel

»  Surface minimale requise (Lx1):5x3 m

Méthode d'alignement : manuelle avec un métre ruban

*
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E 360°| Caméra vision panoramique

MITSUBISHI

Set de calibrage pour lLes caméras 360°
(CTA 550)
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Caractéristiques principales :

»  2tapis d'étalonnage (3 500 x 900 mm) avec motif imprimé

»  Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage plus str

grace a la bonne planéité sans ondes du tapis

»  Sacderangement cylindrique pour un emballage professionnel

> Encombrement minimum (Lx1):9x5m

Méthode d'alignement : manuelle avec un métre ruban
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E 360°] Cameéra vision panoramique

HONDA | MAZDA

Set de calibrage pour les caméras 360°
(CTA 542)

Caractéristiques principales :

»  2tapis d'étalonnage (1 500 x 800 mm) avec motif imprimé

»  Matériau vinyle robuste (500 g/m2) pour un calibrage plus

sUr grace a la bonne planéité sans ondes du tapis

»  Sacderangement cylindrique pour un emballage

professionnel

> Encombrement minimum (Lx1):9x5m

Méthode d'alignement : manuelle avec un métre ruban
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CTA 120 : Réeflecteur d'angle pour le calibrage

des capteurs radar

Capteurs radar Capteurs radar
G avant D d'angle

TOYOTA | LEXUS | MAZDA | HONDA | SUBARU | KIA | HYUNDAI | MITSUBISHI

Caractéristiques principales :

» Cible universelle a réflecteur d'angle, adaptée a tous les
types de capteurs et aux concepts de service OEM

» Réglage flexible de la hauteur du module réflecteur
d'angle (150 - 1 200 mm)

» Lesdistances typiques entre le capteur radar et le
réflecteur d'angle sontde 2,5a5m

» Adaptateur fixé a la barre de mesure du DAS 3000

Vos avantages :

Des algorithmes spéciaux de traitement de l'image
garantissent un positionnement exact

Possibilité de régler la hauteur a I'aide d'un indicateur
mécanique - Plateformes de levage a compensation de
décalage

Encombrement minimum (Lx1):10x3,5m

Support avec cible réflectrice d'angle attachée pour le calibrage des radars avant et arriere

Installation rapide et précise grace au positionnement par vision artificielle

Support congu pour connecter les futures cibles et technologies d'alignement

Protocole de résultats avec données de placement de la cible pour la preuve de calibrage

16

Placement du CTA 120 pour un radar
orienté vers l'avant radar avec DAS 3000

Régle de décalage en option pour ajuster les réglages de
hauteur spécifiques ou les réétalonnages multipoints

Placement du CTA 120
pour le radar d'angle avec DAS 3000
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[

Option de réglage de la hauteur avec indicateur mécanique
pointant sur le point de référence du véhicule (embléme)
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CTA 110 : Simulateur Doppler
pour le calibrage des radars arriere
et latéraux

Capteurs radar
G@ d'angle

GROUPE VOLKSWAGEN | MAZDA

Rapide, facile, connecté :
Augmentez |'efficacité de votre atelier
avec Bosch Connected Repair

Au sein de l'atelier, des dispositifs et des services ont besoin d'informations : Données sur le
véhicule, sur le défaut ou sur le service requis. données sur le véhicule, sur la panne ou sur le
service requis. Tous ces systémes communiquent avec l'utilisateur, mais pas entre eux. Bosch
Connected Repair est la solution idéale : un logiciel qui relie I'équipement de l'atelier, les
données du véhicule et les données de réparation. Qu'il s'agisse d'enregistrer des résultats de
tests, des données de défauts ou des images conformément a la réglementation de base sur la
protection des données, Bosch Connected Repair a été adapté pour répondre a toutes les
exigences de nos clients. Pour que vous restiez compétitif a I'avenir.

Vos avantages en un coup d'ceil :

» GAGNER DU TEMPS
L'identification du véhicule est effectuée une seule
fois, puis transmise a tous les appareils connectés.
A raison de 30 secondes par véhicule, cela repré-
sente un gain de temps de plusieurs heures par an.

» FACILITER LES PROCESSUS
Les protocoles de test, les commentaires et les
images sont directement enregistrés sur la carte
de travail numérique.

Caractéristiques principales : > ACCROITRE L'EFFICACITE
Tous les employés peuvent facilement accéder a
la carte de travail numérique et a I'état du véhicule

» Module simulateur Doppler (cible rotative) attaché a » Placement rapide et précis grace au positionnement par . o
I'accouplement rapide du faisceau de la caméra DAS vision par ordinateur atout moment. Les fautes de frappe sont réduites
3000 > Réglage flexible de la hauteur dans une plage de 500 & auminimum.

»  Utilisé pour le calibrage électronique et les tests » 1000mm
fogctlo;ne[sth Ila capacité de mesure d'angle des » Déplacement latéral supporté par la regle de la barre de > ELARGIR LE CHAMP D'APPLICATION
radars de venicules mesure Les résultats des mesures des produits d'autres

>  Alimentation24VDC/15A fabricants peuvent étre joints a une commande et

»  Encombrement minimum (Lx1):8x3,5m bénéficier de la base de données électronique.
» AUGMENTER LA SATISFACTION DU CLIENT
Vos ava ntages . Un protocole final clair et transparent rassure le

client.
Simulateur Doppler pour le calibrage des radars latéraux et arriere afin de garantir le bon fonctionnement de I'assis-

tance au changement de voie

Bosch Connected Repair et
Bosch Connected Repair Cloud
sont inclus dans les packs
ESI[tronic] Advanced et Master

Couplage rapide avec le faisceau de la caméra DAS 3000

Installation rapide et précise grace au positionnement par vision par ordinateur et aux regles du DAS 3000

Protocole de résultats avec données de placement de la cible pour la preuve de calibrage
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Ce qui vous motive,
nous conduit

Depuis plus de 125 ans, les innovations Bosch permettent aux véhicules de circuler et aux
personnes de se déplacer en toute sécurité et décontraction.

La rechange automobile Bosch propose aux garages automobiles et aux grossistes, une
combinaison unique en son genre a ’échelle mondiale :

Diagnostic efficace
Equipements de garage innovants
Service logistique plus rapide et plus fiable

Une offre de piéces de rechange la plus importante au monde tant pour les piéces neuves que
pour les pieces en mode échange standard

Concepts de garage adaptés a tous les besoins
Offre étendue de formations

Support ciblé en matiére de marketing et de vente
Hotline d’assistance compétente

Site internet pour les piéces et ’équipement

De nombreux services complémentaires pour assurer votre succeés

Robert Bosch Maroc Sarl AU
Mobility Aftermarket

Quartier Oasis, Allée sur la rue des
Papillons,

Immeuble Bosch, N°1.

Casablanca - Maroc

Plus d'informations :
www.boschaftermarket.com/afr/fr

email:
Aftermarket.ma@ma.bosch.com

Photos non contractuelles. Sous réserve de modifications des services.
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Robert Bosch South Africa Pty
Mobility Aftermarket

96, 15th Street, Randjespark,
Midrand

Private Bag X118, Halfway House,
1685

Gauteng

South Africa

Plus d'informations :
www.boschaftermarket.com/afr/en

email:
Aftermarket.za@bosch.com






